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第一章 产品简介
1.1  概述
HT-UKB USB四维键盘通过USB连接线连接设备USB接口，通过功能键控制操作模式，然后直接使用摇控制数字输入、鼠标、云台方向。通过软件设置，功能键与自定义键组合可进行其他控制。
1.2  主要功能特点
USB线连接设备

功能键控制操作模式
摇杆控制云台方向、数字输入和鼠标动作
自定义键与功能键组合用户软件设置
双色指示灯指示功能键盘操作状态
1.3  HT-UKB USB四维键盘产品结构
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工作指示灯

电源指示灯：红色电源指示灯指示电源工作状态。

状态1：指示数字/方向功能键工作状态，数字功能时绿灯亮，方向功能时绿灯熄。

状态2：指示鼠标/云台功能键工作状态，鼠标功能时绿灯亮，云台控制功能时绿灯熄。

功能键

F1～F4按键：自定义键，可通过软件定义功能与组合。

数字/方向键：数字状态时，状态1指示绿灯亮，可摆动摇杆输入数字0123456789；按一下进入方向状态，状态1指示转红灯，摆动摇杆控制光标。

鼠标/云台键：按一下处于鼠标状态，状态1指示灯熄，状态2指示绿灯亮；再按一下，进入云台控制状态，状态2指示红灯亮，可摆动摇杆控制云台。

摇杆

向上：数字状态，输入8；方向状态，光标向上；鼠标状态：向上移动；云台状态：向上移动。

左上：数字状态，输入7；方向状态，Home；鼠标状态：左上移动。

右上：数字状态，输入9；方向状态，Pg-Up；鼠标状态：右上移动。

向下：数字状态，输入2；方向状态，光标向下；鼠标状态：向下移动；云台状态：向下移动。

左下：数字状态，输入1；方向状态，End；鼠标状态：左下移动。

右下：数字状态，输入3；方向状态，Pg-Dn；；鼠标状态：右下移动。

向左：数字状态，输入4；方向状态，光标向左；鼠标状态：向左移动；云台状态：向左移动。

向右：数字状态，输入6；方向状态，光标向右；鼠标状态：向右移动；云台状态：向右移动。

中键：输入数字5。

左旋：缩小镜头视野，输入数字0。

右旋：扩大镜头视野，删除数字。

USB线：插入设备USB接口，连接设备使用。

第三章  设置

3.1  概述

HT-UKB USB四维键盘的F1～F4四个自定义功能键可与数字/方向键和鼠标/云台键组合，通过自定义设置，按键时可自动输入设置的字符、数字或组合键，方便键盘操作控制，
3.2  设置软件
USB连接PC和UKB键盘后，打开键盘按键设置软件，界面如图。

3.2.1  自定义设置

选择左下角功能键

选择自定义键

每个按键一行输入一个字符，可输入26个字母或数字

完成输入后点“写入按键设置”，完成设置。
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3.2.2  应用实例

应用实例1：如左下角功能键选择“数字”，自定义键选择“F1”，第一行输入a，第二行d，第三行m，第四行i，第五行n，在应用中输入用户名时，只要数字/方向键在数字状态，按F1，就自动输入admin。

应用实例2：如左下角功能键选择“数字”，自定义键选择“F2”，第一行输入1，第二行2，第三行3，第四行4，第五行5，第六行6，在应用中输入用密码时，只要数字/方向键在数字状态，按F2，就自动输入123456密码。

3.2.3  摇杆鼠标设置

界面右边有“摇杆鼠标设置”键，选择设置摇杆右旋、左旋、和中键分别等于鼠标的左键、右键或中键，设置F3、F4功能键。

摇杆鼠标敏感度：数值越高敏感度越低。
摇杆鼠标灵敏度：数值越高敏感度越高。
3.2.4  导入/导出数据

用户完成设置后可导出数据保存，也可导入原保存的数据。

 HTUkbCtl控制 

4.1 概述

        一般监控时，打开云台控制界面，用鼠标点界面上的按钮就可对云台进行控制。在服务器

    USB接口插上UKB四维键盘，通过设置后就可直接通过键盘进行控制。

4.2  设置
监控界面打开云台控制软件。
在产品光盘内寻找HTUkbCtl文件，拷贝到服务器中并打开，界面如图。
选择“记录”。
选择“应用”，软件可设置多款应用方案，完成记录后进行控制操作时，可选择相应的应用方式进行操作。
数字键位置代表键盘位置如图，设置时如与云台控制界面控制键相符，方便控制操作。
	数字
	键盘
	数字
	键盘
	数字
	键盘

	1
	左上
	2
	上
	3
	右上

	4
	左
	5
	中
	6
	右

	7
	左下
	8
	下
	9
	右下


点数字键，数字键呈凹状，点云台控制界面控制键，HTUkbCtl数字键恢复并自动保存。
分别点其他数字键、左旋、右选旋键和云台控制界面控制键完成设置。
力度感应设置：力度感应设置对云台移动速度进行设置，最大值99，数值越大速度越大。
设置界面下方可对左旋、右选旋和5号键进行自定义设置。
4.3  控制操作

监控界面打开云台控制软件。
打开HTUkbCtl控制软件。
选择“测试”。
选择“应用”方案。
操控USB四维键盘。
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附录
产品主要技术参数
	序号
	项目
	主要技术参数

	1
	说明书版本
	HT-UKB  V1.1

	2
	连接
	1条USB接口线连接设备USB接口

	3
	指示灯
	1个电源工作状态、1个数字/方向工作状态、1个鼠标/云台指示灯

	4
	按键
	4个自定义键与功能键组合，用户软件设置

	5
	
	1个数字/方向键控制摇杆输入数字或进入方向控制

	6
	
	1个鼠标/云台键，控制摇杆进入鼠标或云台控制。

	7
	摇杆
	控制数字输入或鼠标、云台方向

	8
	产品尺寸
	152×187×40mm

	9
	温度
	0℃～55℃

	10
	湿度
	10%～90%


4.2  产品问题报告表

	客户名称：

	公司名称：

	地址：

	联系电话：
	传真：

	Email：
	购买日期：

	分销商：

	产品名称：
	S/N：


问题描述：（请尽量详细描述所发生的问题，并把你所见的所有错误信息详细列出）

4.3  产品返修程序

1、联系客户服务部，报告故障现象，寻求技术支持。

2、确定产品故障后填写“问题报告表”，并尽量详细说明返修原因及故障现象，以减少维修时间。

3、小心包装好，并发送到维修部，另附上问题报告表。
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